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Revisién 10-Link 1.1 Modo SIO (Standard Input Output) Si
Velocidad de transmisién COM3 /230,4 Kbit/s Proceso Data Input (PDI) 6 bytes
Tiempo de ciclo min. 1ms Proceso Data Output (PDO) 1 byte

| MASTER @ I0-Link

©O®O®®

®|e®

=[]

Process Data Output — Del |O-Link Master al CMS HD

PILOTAJE VACIO / SOPLADO

PDO1 PDO1

VAC - Pilotaje vacio

BLO VAC BLO - Pilotaje soplado

Process Data Input - Del CMS HD al IO-Link Master

PLC

SENALES / ALARMAS DEL VACUOSTATO| /
PDIl PDI2 PDI1
T THV TLP |THP -] -Jee| - -[-]-]-]-]-1- PG - Pieza tomada
: ! e LP - Pieza perdida
THP - Presion demasiado alta (> 8 bar)
NIVEL DE VACIO INSTANTANEO TLP - Presion demasiado baja (<5 bar)
PDI3 | PDI4 THV - Volta'je demas_iado alfo (>26,4V)
. = . = = = | TLV - Voltaje demasiado bajo (<21,6 V)
0 o Jl B0 Y o B (8o WAL | B [ ) (o B [ l ojl1|l]1|]1]|]0]|0
NIVEL DE PRESION INSTANTANEA
PDIS PDI6
0 oj1|j]0|21|(0|0|0|2|1]|]0(1]|0|O0]1
Proceso Longi
Parametros Bit Slele R/W Unit Comentario
Data (byte)
PG - Toma pieza (L1) 0 BOOL RO Nivel de vacio mayor que el umbral L1y entre L1y L1-h1
No utilizado 1 BOOL No utilizado
LP - Pieza perdida 2 BOOL RO Nivel de vacio inferior a L1-h1 en fase de manipulacién
No utilizado 3 BOOL No utilizado
PDI1
THP - Fallo presion aire alta 4 BOOL RO Presién de aire comprimido superior a 8 bar
TLP - Fallo presion aire baja 5 BOOL RO Presién de aire comprimido inferior a 5 bar en dindmico
THV - Fallo tension alta 6 BOOL RO Tension de alimentacion eléctrica superior a 26,4 V
TLV - Fallo tension baja 7 BOOL RO Tension de alimentacion eléctrica inferior a 21,6 V en dindmico
PDI2 - 0-7 8xBOOL No utilizado
PDI3 /PDI4 Nivel de vacio Instantaneo 0-15 2 RO mbar  Nivel de vacio Instantaneo (0 a -1013 mbar)
PDI5 /PDI6 Nivel de presién instantdneo 0-15 2 RO mbar  Nivel de presidn aire comprimido (0 a 10 000 mbar)
0 : aspiracién OFF ( Control de vacio: NC)
S . : aspiracién ON (Control de vacio: NO)
VAC - Pilot 0 BOOL RW
fotaje vacio 1 : aspiracion ON ( Control de vacio: NC)
: aspiracién OFF (Control de vacio: NO)
PDO1
0: soplado OFF
BLO - Pilotaje soplado 1 BOOL RW
1:soplado ON
- 2-7 6xBOOL No utilizado
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IDENTIFICACION

O covaL CMSL -

ey Pardmetros Longitud R/W Unida Valor Comentarios
(dec) (byte) d min Tip. max.

7 0x04

ID de proveedor 2 RO - 0x0421 = COVAL SAS

8 0x21

9 0x00

10 ID del dispositivo 3 RO - 0x30 0x3001 = CMSHD Series

11 0x01

16 Nombre del vendedor 9 RO COVAL SAS

17 Texto del proveedor 15 RO Vacuum managers

18 Nombre del producto 32 RO CMSHD--X-----=------ Referencia completa

19 identificacion de producto 10 RO CMSHDCxx Referencia simplificada

20 Texto del producto 38 RO Heavy Duty Vacuum Pump

21 Numero de serie 8 RO 20420852461000000

22 Revisién de hardware 3 RO 1.0

23 Revision de firmware 22 RO i003.05.00_hmi03.05.00

PARAMETROS DEL PROCESO

e Parametros Longitud R/W Unida valor Comentarios
(dec) (byte) d min Tip. Max.
64 Sefial de agarre de la pieza L1 2 RW mbar 10 400 999 Recomendaciones:
65 Histéresis agarre de la pieza L1 2 RW mbar 0 100 999 Elliif
72 Soplado automatico 1 RW - 0 0 1 0:0FF/1:0N
Soplado automatico durante un periodo de 100 a
73 Duraci6n soplado automatico 2 RW msec 100 500 9999 9999ms en cuanto se desactiva el pilotaje del vacio.
V Configuraciones preestablecidas ¥
74 CONF1-L1 2 RW mbar 10 400 999
75 CONF1-h1 2 RW mbar 0 100 999
78 CONF2-L1 2 RW mbar 10 500 999
79 CONF2-h1 2 RW mbar 0 0 999
2 Seleccién configuracion 1 1 WO - 162 / 0xA2 Habilita las configuraciones: CONF1-L1/h1/L2/h2
2 Seleccién configuracion 2 1 WO - 163/ 0xA3 Habilita las configuraciones: CONF2-L1/h1/L2/h2
@5 CONFIGURACION DE DISPOSITIVO
I(n dd;z;e Parametros Lc()gfti:;d R/W Un;da — v:ilor - Comentarios
p. max.
90 Tipo de conmutacién de E/S 1 RW - 0 0 1 0:PNP/1:NPN
91 Salida contacto 1 (TON1) 1 RW - 0 0 1 0:NO/1:NC
92 Salida contacto 2 (TON2) 1 RW - 0 0 1 0:NO/1:NC
93 Cableado especifico 1 RW - 0 0 1 0:OFF/1:ON (inversion DO1 <> DO2)
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“»1  DIAGNOSTICO

fndice Longitud Unida Valor
Parametros g R/W Comentarios
(dec) (byte) d min Tip. Max.
Nombre de di iti
100 om re_  dispositivo 20 RW - CMSHD Campo libre, maximo 20 caracteres.
personalizado
101 Numero de serie de HMI 20 RO - 20420852461000000
V Funcién de diagndstico de la red de vacio ¥
La funcién de diagnostico de la red de vacio tiene como
Iniciar diagnéstico de red de vacio objetivo medir periédicamente la caida del vacio para
2 A 1 WO 164 / OxA4 compararla con la medicién inicial realizada en la puesta
(comprobacién inicial)
en marcha del eyector.
Se dispara una alarma cuando la caida de vacio medida
S o ) es mayor o igual a la referencia de caida de vacio (indice
2 Iniciar dlagn_olstlco de r_ed de vacio 1 WO 165 / OXAS 103) + Umbral de caida de vacio permitido (indice 105).
(comprobacion periddica) Consulte las instrucciones detalladas en el manual de
instrucciones principal.
0: Prueba no realizada
102 Resultado de la Ultima prueba 1 RO - 0 0 2 1: Prueba fallida
2: Prueba Ok
Caida de vacio medida en la puesta en marcha del
, , eyector (Comprobacién inicial: indice 2 / 164d). Debe
103 Valor de la caida de vacio 2 RO mbar 0 0 999 N
ser < 200 mbar para obtener el resultado de "Prueba
OoK".
104 Valor medido ultima caida de vacio 2 RO mbar 0 0 999
. . " Define el margen permitido de caida de vacio antes de
105 Umbral de caida de vacio permitido 2 RW mbar 10 100 200 ) M . -
disparar la alarma "Red de vacio obstruida".
V Contadores ciclos ¥
Contador de pilotajes de vacio
110 4 RO - 0 0 1E+08
externos
112 Contador de pilotajes de soplado 4 RO - 0 0 1E+08
113 Contador de tomas 4 RO - 0 0 1E+08
114 Contador de tomas fallidas 4 RO - 0 0 1E+08
Contador fallos tension
117 ) ) ) 4 RO - 0 0 1E+08
alimentacién demasiado alta
118 C?ntador f'flllos tensilén 4 4 RO i 0 0 1E+08
alimentacion demasiado baja
Vacio y soplado en el mismo
119 . 4 RO - 0 0 1E+08
contador de tiempo
Contador de fallos de presién
120 ) 4 RO - 0 0 1E+08
demasiado alta
Contador de fallos de presién
121 ; ) 4 RO - 0 0 1E+08
demasiado baja
122 Contador de fallas de soplado 4 RO - 0 0 1E+08
V Calibracién sensores ¥
2 Calibracion sensor de vacio 1 WO - 160 / OXAO
2 Calibracion sensor de presion 1 WO - 161/ 0xAl
V Ajustes de fabrica ¥
2 NESLaUITLTT Ta CUTTTTEUTaLTuTT Ut 1 WO _ 166/OXA6
2 Restablecer todos los ajustes 1 WO - 130/ 0x82
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