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vacuum managers
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Revision 10-Link 1.1 Modo SIO (Standard Input Output) No
Velocidad de transmisién COM2 / 38,4 Kbit/s Proceso Data Input (PDI) 4 bytes
Tiempo de ciclo min. 3,6 ms Proceso Data Output (PDO) 1 byte

| MASTER @ IO-Link
00 |®)| e e pu:

Process Data Output — Del |0-Link Master al LEMAXIO

PILOTAIE VACIO / SOPLADO

PDO1 PDO1
[ VAL — Pilotaje vacio
BLO — Pilotaje soplado

Process Data Input — Del LEMAXIO al 10-Link Master

——|—‘—|——BLO\-"AC

SENALES / ALARMAS DEL VACUOSTATO / _PDIl

FDI1 PDI2 PG - Pieza tomada
| |TLV-THV‘ASF- o ‘ASC- iz [ ‘ ) ‘ ) ‘ ) | ) I ) ‘ | ASC - Control de ahorro de aire habilitado
] 1 1 - | ] LP - Pieza perdida
ASF - Fallo de ahorro de aire
NIVEL DE VACIO INSTANTANEO THV - Voltaje demasiado alto (> 26,4 V)
‘ TLV - Voltaje demasiado bajo (<21,6 V)

PDI3 PDI4

DG|0 G‘D 0‘1101‘0‘1‘1|1|D‘0

Proceso Longitud

Pardmetros Bit W Unit Comentario
Data (byte) R/
PG - Toma pieza (L1) 0 BOOL RO Nivel de vacio mayor que el umbral L1y entre L1y L1-h1
ASC - Regulacion del vacio ASC (L2) 1 BOOL RO Nivel de vacio mayor que el umbral L2 y entre L2 y L2-h2
LP - Pieza perdida 2 BOOL RO Nivel de vacio inferior a L1-h1 en fase de manipulacion
ASF - Fallo regulador ASC 3 BOOL RO Fugas de vacio que provocan una aspiracion permanente
PDI1
THV - Fallo tension alta 4 BOOL RO Tensién de alimentacion eléctrica superior a 26,4 V
TLV - Fallo tension baja 5 BOOL RO Tension de alimentacion eléctrica inferior a 21,6 V en dindmico
- 6 BOOL RO No utilizado
- 7 BOOL RO No utilizado
PDI2 - 0-7 8xBOOL RO No utilizado
PDI3 / PDI4 Nivel de vacio Instantdneo 0-15 2 RO mbar  Nivel de vacio Instantaneo (0 a -1013 mbar)
0 : aspiracién OFF ( Control de vacio: NC)
L , :aspiracion ON (Control de vacio: NO)
VAC - Pilotaje vacio 0 BOOL RW — -
1 : aspiracién ON ( Control de vacio: NC)
PDO1 : aspiracién OFF (Control de vacio: NO)
0 : soplado OFF
BLO - Pilotaje soplado 1 BOOL RW

1:soplado ON

- 2-7 6xBOOL RW No utilizado
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IDENTIFICACION
{ndice Longitud Unida Valor
: Parametros gitu R/W l Comentarios
(dec) (byte) d min Tip. max.
7 0x04
ID de proveedor 2 RO - 0x0421 = COVAL SAS
8 0x21
9 0x00
10 ID del dispositivo 3 RO - 0x40 0x4001 = LEMAXIO Series
11 0x01
16 Nombre del vendedor 9 RO COVAL SAS
17 Texto del proveedor 15 RO Vacuum managers
18 Nombre del producto 25 RO LEMAXIO90X14SC14 Referencia completa
19 identificacion de producto 7 RO LEMAXIO Referencia simplificada
20 Texto del producto 38 RO 10-Link standalone ejector
21 Ndmero de serie 8 RO 25131097140001
22 Revision de hardware 3 RO 1.0
23 Revision de firmware 5 RO 02.06
PARAMETROS BASICOS
fndi Longitud Unid Valor
nice Parametros ongitu R/W nida Comentarios
(dec) (byte) d min Tip. Max.
64 Sefial de agarre de la pieza L1 2 RW mbar 10 650 999 )
Recomendaciones:
65 Histéresis agarre de la pieza L1 2 RW mbar 0 100 999 h1&h2:>10
66 Sefial limite Air Saving L2 2 RW mbar 10 750 999 L2-h2211
. L1>h1&L2>h2
67 Histéresis limite Air Saving L2 2 RW mbar 0 100 999
68 ASC (Air Saving Control) 1 RW - 0 1 1 0:0FF/1:0N
69 DIAG Eco 1 RW - 0 1 1 0: OFF /1:ON (refer to related indexes 80/81)
70 Soplado automético 1 RW - 0 0 1 0:0FF/1:0N
Soplado automatico durante un periodo de 100 a
71 Duracion soplado automatico 2 RW msec 100 500 9999 9999ms en cuanto se desactiva el pilotaje del vacio.
PARAMETROS AVANZADOS
{ndice Longitud Unida Valor
Parametros & R/W Comentarios
(dec) (byte) d min Tip. méx.
c - " -
80 DIAG Eco Max. nimero de rebotes 1 RW ) 1 5 10 | eyector cambia automatma,mente a asp/lrauon (
permanente una vez que la valvula de vacio rebota mas
) o ) del "NUimero maximo de rebotes". durante un periodo
81 Tiempo de anélisis de Diag. Eco 1 RW sec 1 1 60 de "tiempo de analisis DIAG Eco".
82 Valve status 1 RW - 0 0 4 No utilizado
0/ BL1: ASC ENABLED + REGULATION ERROR
Led ON if ASC option is enabled / Blinking in case of
regulation issue (permanent vacuum) / OFF otherwise.
1/BL2: ASC ENABLED
Led ON if ASC option is enabled / OFF otherwise.
2 / BL3: REGULATION IN PROGRESS
83 Customer LED 1 RW - 0 0 4 Led ON during regulation phase / OFF otherwise.
3/ BL4: REGULATION ERROR
Led blinking in case of regulation issue (permanent
vacuum) / OFF otherwise.
4 /BL5: 30M CYCLES PREVENTIVE MAINTENANCE
Led ON if Vacuum counter > 30 MCycles / OFF
otherwise.
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DIAGNOSTICO
[ndice Longitud Unida Valor
Parametros g R/W Comentarios
(dec) (byte) d min Tip. mMax.
84 Nombre ,de dispositivo 20 RW - LEMAXIO Campo libre, maximo 20 caracteres.
personalizado
V Contadores ciclos ¥
110 Contador de pilotajes de vacio 4 RO ) 0 0 1E+08
externos
Contador de pilotajes de vacio
111 i 4 RO - 0 0 1E+08
internos
112 Contador de pilotajes de soplado 4 RO - 0 0 1E+08
113 Contador de tomas 4 RO - 0 0 1E+08
114 Contador de tomas fallidas 4 RO - 0 0 1E+08
115 Contador ASC 4 RO - 0 0 1E+08
116 Contador ASC fallidos 4 RO - 0 0 1E+08
Contador fallos tension
117 . L. . 4 RO - 0 0 1E+08
alimentacién demasiado alta
118 C(?ntador 'leallos tensi.én 4 4 RO ) 0 0 1E+08
alimentacién demasiado baja
V Ajustes de fabrica ¥
ApplicationReset (129 / 0x81)
Restablezca todas las configuraciones a los valores de
fabrica.
2 Restablecer configuracion 1 WO - 129 and 131

BackToBox (131 / 0x83)

Restablecimiento de todas las configuraciones de fabrica
y etiquetas de aplicaciones

Requiere apagado/encendido siguiendo este comando.
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