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Esta guia presenta la informacion principal que le permitira proceder al cableado y a la configu-
racion de los distintos mddulos de un grupo LEMCOM.

| - CONEXIONES ELECTRICAS
A- Instrucciones de cableado

& La bomba de vacio LEMCOM debe utilizarse con blogues de alimentacion que pro-
porcionan una muy baja tension de proteccion (MBTP) y aseguran el aislamiento
de la tension de alimentacion, de conformidad con la norma EN 60204.

¢Madulo esclavo auténomo o grupo de médulos esclavos?
Consulte el capitulo VI para el cableado y la configuracion inicial.

El bus de campo de la fabrica (EtherNet/IP™) esté conectado a uno de los 2 puertos del conmu-
tador Ethernet integrado (cable blindado M8/RJ45).

Conecte el “bus COVAL” a través de los elementos de unidn provistos o del cable hembra M8/
M8 para los mddulos remotos.

La alimentacion 24 V CC esta conectada al conector trasero del Ultimo mddulo esclavo del gru-
po (0 al conector trasero del modulo maestro, si se utiliza en tanto que LEMCOM autonomo), a
través de la terminacion de bus COVAL.

B- Consumo

La estructura del LEMCOM implica que todos los generadores de vacio conectados entre si por
el bus COVAL son alimentados eléctricamente por la misma fuente de corriente. Es conveniente
tener en cuenta la tabla de consumos contigua para calcular la potencia y la intensidad de ali-
mentacion requeridas.
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Il - CONFIGURACIONES Y ACCESORIOS

EI' LEMCOM se fundamenta en una arquitectura innovadora del producto:

= £| mddulo maestro gestiona la comunicacion sobre el bus de campo, asegura la gestion de los
mddulos esclavos y es una bomba de vacio totalmente integrada. Sus dos puertos de comuni-
cacion permiten la continuidad del bus de campo.

= | 0s modulos esclavos estan interconectados al mddulo maestro por medio del bus COVAL.

El enlace entre el modulo maestro y los mddulos esclavos queda asegurado por un elemento de

unién M8 (en el caso de una configuracion en grupo), 0 por un cable estandar M8/M8 para las

configuraciones basadas en mddulos remotos.

COVAL Bus

@ Cable Ethernet blindado Cat. 5: M8, hembra, derecho, 4 polos - RJ45, macho, derecho, 8
polos - apto para cadena portacables

= CDMBRJ45L2: longitud 2 m.

= CDMB8RJ45L5: longitud 5 m.

LEMC. X_..Y2GB6 = CDM8RJ45L10: longitud 10 m.

@ Cable Ethernet blindado Cat. 5: M8, hembra, derecho, 4 polos, en los dos extremos -
apto para cadena portacables
= 80003053: longitud 1 m.

© Elemento de unién “bus COVAL”
= 80001231

COVAL Bus

O Terminacion de “bus COVAL” 120 Q: M8, hembra, derecho, 4 polos - M8, macho, de-
recho, 4 polos
= 80002303: longitud 0.2 m.

El bus COVAL esta basado en una arquitectura CAN y
necesita que se aflada una terminacion de bus para garan-
tizar una perfecta comunicacion entre los mddulos esclavos

y el maestro.

Esto se materializa mediante un cable M8 macho / M8 hembra, que integra una resistencia
de fin de linea de 120 Q.

Debe estar conectado en el tltimo esclavo del bus COVAL, entre el dltimo conector del mddu-
lo'y la alimentacion eléctrica 24 V CC.

BUS
- LEMCOMs

LEMC__X_..Y2G 3x LEMC__X___Z2GB3 LEMC__X_..Z2G

Cuando se utiliza un mddulo maestro auténomo no se requiere la terminacion de bus.

0N

2> Un médulo “maestro” puede controlar hasta 15 médulos esclavos.

© Cable de alimentacion: M8, hembra, derecho, 4 polos — salida de cables
= CDM8: longitud 2 m.
= CDMB8N: longitud 0.5 m.

@ Cable “bus COVAL” M8/M8: M8, hembra, derecho, 4 polos - M8, hembra, derecho, 4 polos
= CDMB8FFLO5: longitud 0.5 m.

= CDM8FFL1: longitud 1 m.

= CDMB8FFL2: longitud 2 m.

= CDMB8FFL4: longitud 4 m.

Otras longitudes por encargo.
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llI- INSTRUCCIONES DE CONFIGURACION IP
La direccion IP del médulo maestro LEMCOM esta configurada de fabrica

& en 10.3.182.163. Antes de poder utilizar el LEMCOM, su direccion IP debera modi-
ficarse en funcion de la configuracion de la red.

1- Conectar la alimentacion eléctrica en el Gltimo modulo esclavo o en el conector trasero
del médulo maestro (si se trata de un LEMCOM auténomo).

Establezca una union directa cableada entre el LEMCOM y un ordenador por medio de un ca-
ble M8/RJ45.

2- Configurar la direccion IP del ordenador en: 10.3.182.10
2-1 Panel de control > Redes e internet > Conectarse a una red. Ethernet > Propiedades

2-2 Direccion IP: 10.3.182.10
El ordenador y el LEMCOM deben encontrarse en la misma red.

3- Descargar e iniciar el software LEMCOM Manager
Descargue el software a partir de la pagina web de COVAL:

https.//doc.coval.com/lemcom/

3-1 Seleccione el modo configuracion.
3-2 Introduzca la contrasefia “coval”, seleccione “EtherNet/IP” y pinche en OK.

3-3 La direccion IP por defecto, 10.3.182.163, se seleccionara automaticamente. Pinche en OK
para establecer la conexion con el grupo de LEMCOM.
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4- Cambiar la direccion IP por defecto por la que se utilizara en la red de su fabrica.
4-1 Abra la pantalla de los parametros de red, pinchando en B

4-2 Configure la direccion IP, la méascara de subred y la pasarela por defecto.
Pinche en OK. El médulo se reiniciara con los nuevos parametros.

Restablecer la direccion IP por defecto
Para reinicializar la direccion IP con el valor por defecto (10.3.182.163), proceda de la si-
guiente manera: 5-1 Desconecte el cable de alimentacion.

5-2 Mantenga pulsado el boton “SET” del médulo maestro.

5-3 Vuelva a conectar el cable de alimentacion.

5-4 Suelte el boton cuando el LED MS empiece a parpadear (verde).

-> Ahora la direccion IP esta configurada en 10.3.182.163.

IV- AJUSTES DE FABRICA

EI LEMCOM provisto ha sido configurado con parametros por defecto aptos para la mayoria de
aplicaciones. En funcion del modelo elegido (LEMC60X o LEMCO0X), el LEMCOM estara confi-
gurado como se muestra en la imagen contigua.

Recomendaciones

Puede ser necesario ajustar los parametros de vacio por defecto, de forma que respondan exac-

tamente a las exigencias de la aplicacion.

En ese caso, se recomienda respetar las siguientes condiciones:

= | 2-h2 > L1 - la zona de regulacion debe ser superior al umbral de “agarre del objeto”.

mhi1<L1 - la histéresis debe ser inferior al umbral de “agarre del objeto”.

mh2<.2 - la histéresis debe ser inferior al umbral de “regulacion”.

= Durante la manipulacion de productos de superficie rugosa o porosa, desactive el ASC para
evitar la activacion y desactivacion inoportuna del piloto de vacio.

& INDICACION DE PARAMETRAJE INCORRECTO

Si durante la configuracion de un LEMCOM no se respetan las recomendaciones an-
teriores, el LED MS del mddulo correspondiente parpadeara en rojo.
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V- PILOTOS DEL FRONTAL

Colores: Ox (Naranja)

— Gx (Verde) — Bx (Azul) — MS, NS (Rojo/Verde).

Ref.  Concierne Significado

Manipu-
01  lacion de
piezas
Manipu-
®G1 | lacion de
piezas

Manipu-
®Gv | lacion de
piezas

Manipu-
®G2 | lacion de
piezas
LED
®B1 personali-
zado

Module
OMS Status

Network
ONS Status

Red
02/03 Ethernet

Botdn de
SET ajuste

Encendido: orden de soplado activada / de lo contrario, apagado

Encendido: generacion de vacio en curso / de lo contrario, apagado

Gv indica el estado de la valvula de vacio:

Si se trata de una valvula normalmente cerrada (NC) = Gv se comporta
como G1

Si se trata de una valvula normalmente abierta (NA) = Gv apagado:
generacion de vacio en curso / de lo contrario, encendido

Encendido: sefial de agarre de pieza (nivel de vacio > umbral L1) / de lo
contrario, apagado

LED programable en funcion de las necesidades del cliente (consulte el
manual de usuario / seccién 4.1 para obtener una explicacion detallada
de su significado)

Indica el estado actual del dispositivo (consulte el manual de usuario /
seccion 4.2 para obtener una explicacion detallada de su significado)

Indica el estado actual de la interfaz red EtherNet/IP o del bus COVAL
(consulte el manual de usuario / seccion 4.3 para obtener una explicacion
detallada de su significado)

Enlace/actividad Ethernet - puerto izquierdo (02), puerto derecho (03)
Apagado: sin conexion a la red

Encendido fijo: conexion a la red OK pero sin actividad

Parpadeante: conexion a la red OK y actividad

Mddulo maestro: reinicializacion de la direccion IP
Mddulo esclavo: asignacion y reinicializacion de la direccion del bus
COVAL
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VI- ASIGNACION DE DIRECCION EN EL BUS COVAL

Para evitar todo conflicto, un médulo esclavo auténomo o los médulos de un grupo de esclavos
vienen configurados de fabrica en la direccion n°16.

El usuario debera asignar una direccion valida y inica (n°1 a n°15) a cada mddulo esclavo
para volverlo “visible” en el bus COVAL. Dicha operacion puede realizarse a través del software
LEMCOM Manager o del servidor web.

1- Cablear los mddulos.
Conecte uno o varios mddulos esclavos al maestro LEMCOM por medio de los cables M8/M8.

2- Conectarse al modulo maestro a través del software LEMCOM Manager.
Contrasefa por defecto: coval

3- Asignar una direccion.
Pinche en el boton " del primer emplazamiento vacio y pinche en OK.

4- Seguir las instrucciones.
5- Repetir las etapas con otra direccién para cada modulo esclavo afiadido al bus COVAL.

NOTAS

- Mantenga pulsado el boton SET (en un médulo esclavo) durante la conexion para reini-
ciar su direccion en el n°16 (suelte el boton cuando el LED MS empiece a parpadear).

- El acceso al “modo configuracion” de LEMCOM Manager esta protegido por contrase-
fia. Contrasefa por defecto: coval

QSG EIP LEMCOM ES (v04-2020) -6 -



(vii)

1

Property Description
Vendor name COVAL
Vendor ID 1350,
Device type 43,
Product name COVAL LemCom E/IP
Catalog ID LEMCOM
Request Packet Interval (RPI) =5ms
Data
Assembly i s
K Type size Description
instance (bytes)
Gripping status (2 bytes)
100 INPUT 3 eartneat (1 byte
Gripping status (2 bytes)
102 INPUT 19 Heartheat (1 byte)
Vacuumlevel (16 bytes)
Heartbeat (1 byte)
Unused (1 byte)
Island composition (2 bytes)
Gripped information (2 bytes)
Regulation information (2 bytes)
140 INPUT 34  Vacuumlevel-% vacuum (16 bytes)
Lost part alarm (2 bytes)
Regulation error alarm (2 bytes)
30MCycles alarm (2 bytes)
Temperature alarm (2 bytes)
Powersupply alarm (2 bytes)
Heartbeat (1 byte)
Selected module in instance (1 byte)
Island composition (2 bytes)
Gripped information (2 bytes)
Regulation information (2 bytes)
Vacuumlevel-% vacuum (16 bytes)
Lost part alarm (2 bytes)
Regulation error alarm (2 bytes)
30MCycles alarm (2 bytes)
Temperature alarm (2 bytes)
Powersupply alarm (2 bytes)
141 INPUT 78

Counter-external vacuum cmd (4 bytes)
Counter-internal vacuum cmd (4 bytes)
Counter-blow off cmd (4 bytes)
Counter-Handled parts (4 bytes)
Counter-Lost parts (4 bytes)
Counter-ASC regulation (4 bytes)
Counter-Regulation errors (4 bytes)
Counter-Local bus com error (4 bytes)
Counter-Field bus com error (4 bytes)
Counter-Power supply error (4 bytes)
Power supply (2 bytes)

Temperature (2 bytes)

2-2

Assembly
instance

100
110

m

112

3

Assembly
instance

160

Type

OUTPUT

OUTPUT

OUTPUT

OUTPUT

Type

CONFIG

Data
size

(bytes)

4

6

6

74

Data
size
(bytes)

166

ODVYA

CONFORMANT

Description

Vacuum control
Blow-off control
Vacuum control (2 bytes)

Blow-off control (2 bytes)

Island restart (1 byte)

Unused (1 byte)

Vacuum control (2 bytes)

Blow-off control (2 bytes)

Island restart (1 byte)

Module selection for diagnostic (1 byte)
Vacuum control (2 bytes)

Blow-off control (2 bytes)

Island restart (1 byte)

Settings modification allowed (1 byte)
L1 threshold (16 bytes)

h1 threshold (16 bytes)

L2 threshold (16 bytes)

h2 threshold (16 bytes)

ASC option (2 bytes)

DIAG_ECO option (2 bytes)

2 bytes)
2 bytes)

Description

L1 threshold (16 bytes
h1 threshold (16 bytes]
L2 threshold (16 bytes
h2 threshold (16 bytes]
ASC option (2 bytes)
DIAG_ECO option (2 bytes)

Max. bounces Nb (16 bytes)
DIAG_ECO analysis time (16 bytes)
Auto blow (2 bytes)

Auto blow duration (32 bytes)
Valves status (16 bytes)

Custom led mode (16 bytes)

LEMCOM Ethen'et/IP Quick Start Guide

ViI- Comunicacion EtherNet/IP™

Consulte el manual de usuario (ref. LMEIP-UK-x-1155UM0067) para obtener ins-
trucciones de configuracion detalladas, el mapeo de los datos y recomendaciones
generales.

1- Propiedades generales del LEMCOM

Desde el punto de vista de la red EtherNet/IP, el modulo maestro LEMCOM es un adaptador
EtherNet/IP.

Recibe solicitudes implicitas de conexion de comunicacion procedentes de un escrutador de E/S
(el autémata programable), y produce o consume sus datos de E/S en funcion del valor del “Re-
quested Packet Interval” (RPI o intervalo solicitado entre paquetes).

2- Instancias de E/S

Los datos de entrada y de salida se refieren al mddulo maestro y a los eventuales madulos es-

clavos que se le hayan asociado.

Por ejemplo:

= | 0s datos de salida “Regulacion de vacio” (Vacuum control) estan formados por 2 bytes y cada
bit permite controlar el vacio de los médulos LEMCOM n°0 (maestro) a n°15 (liltimo esclavo).

= | 0s datos de entrada “Nivel de vacio” (Vacuum level) estan formados por 16 bytes y cada byte
representa el nivel de vacio instantaneo (%) de los médulos LEMCOM n°0 a n°15.

Para obtener las mejores prestaciones y una cantidad suficiente de datos de diagndstico, se
recomienda utilizar las instancias de E/S 140y 110.

2-1 Instancias de entrada (objetivo > iniciador)
Datos transmitidos del grupo LEMCOM al autémata cada “RPI” ms.
Nota: La instancia de entrada 141 ha sido disefiada para ser utilizada con la instancia de salida 111.

2-2 Instancias de salida (iniciador > objetivo)
Datos transmitidos del autémata al grupo LEMCOM cada “RPI” ms.

@ La instancia de salida 112 ha sido disefiada para aplicaciones especificas que re-

quieren la modificacién de los parametros de los modulos LEMCOM directamente a
partir del PLC (Programmable Logic Controller) o de una IHM EtherNet/IP. Debe utilizar-
Se con precaucion.

En esta instancia, el primer bit del byte 5 permite 0 no modificar los pardmetros de los mddulos
LEMCOM. Cuando estd activado, el juego de parametros definido en los bytes 6 a 73 se transmite
automdticamente al modulo maestro LEMCOM cada ,RPI* ms.

Se recomienda encarecidamente ajustar el bit ,,modificacion de pardmetros autorizada“ en
,0“en el programa del PLC y solo pasarlo a , 1“ cuando deban aplicarse nuevos parametros.

3- Instancia de configuracion

La instancia de configuracion 160 permite transferir los parametros de vacio a todos los mo-
dulos LEMCOM de un grupo (1 a 16 modulos). El PLC transmite los parametros al maestro
LEMCOM cuando se establece la comunicacion EtherNet/IP.

Tenga en cuenta que, a diferencia de LEMCOM Manager, que advierte al usuario en caso de
parametraje incorrecto, la instancia de configuracion permite al usuario transmitir cualquier pa-
rametraje. Eso puede conllevar la aparicion de mensajes de advertencia en el frontal de los
madulos (por ejemplo, histéresis o umbral configurado en 0).

@ Si se utiliza la instancia de configuracion, tenga en cuenta que cualquier modificacion
de los parametros realizada con el LEMCOM Manager quedaréa sobrescrita con los
datos de la instancia 160 cuando se vuelva a reinicializar la comunicacion.
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~|Assem 100 - 102 - Cfg 1
Assem 110 - 140 - Cfg 14
g ] Assem 111 - 141 - Cfg 16
Assem 112 - 140 - Cfg 16 )
e T =N [T ok || conce || Hep |
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VIII - CONEXION A UN PLC ALLEN BRADLEY

A continuacion figuran dos métodos que permiten configurar rapidamente un autémata Allen
Bradley con RSLogix5000.

A - Configuracion a través del archivo EDS
(Electronic Data Sheet) LEMCOM

La instalacion del archivo EDS LEMCOM permite la identificacion del mddulo EtherNet/IP por el
software RSLinx de Rockwell y facilita la programacion, dado que el archivo EDS describe los
objetos, atributos y servicios disponibles en el aparato.

1- Instalar el archivo EDS y crear un médulo nuevo
Descargue el EDS a partir de la pagina web de COVAL:

E‘ https://doc.coval.com/lemcom/

1-1 En el software RSLogix5000, acceda a “Tools > EDS Hardware Installation Tool” y siga las
instrucciones para importar el EDS.

1-2 Tras haber definido el controlador, haga clic derecho en el nudo “Ethernet” bajo “I/O
Configuration”, y seleccione “New Module...”. Introduzca “LEMCOM” en la zona de filtrado
del catéalogo, seleccione el elemento que aparece y pinche en “Create”. Aparecera la
ventana de definicion del nuevo médulo.

1-3 Rellene las propiedades del médulo (Nombre / Descripcion / Direccion IP) y los parametros
de conexion (instancias de E/S) en funcion de sus necesidades.
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2- Acceder a los datos de E/S LEMCOM y escribir el programa PLC
2-1 Todas las variables de entrada/salida se crean automaticamente y pueden verse en la

ventana “Controller Tags” de RSLogix5000.

2-2 Escriba el programa PLC que controla el vacio y el soplado, recoge la informacion de estado
de agarre, el nivel de vacio instantaneo, etc.

B - Configuracién manual mediante el médulo Ethernet genérico

Los parametros de conexion pueden definirse manualmente en RSLogix5000 o cualquier otro
software de autémata / de robot a través del modulo Ethernet genérico.

1-1 Afiada un nuevo médulo Ethernet genérico a su proyecto.
1-2 Asigne un nombre y una descripcion al médulo, seleccione el formato de comunicacion SINT,
introduzca la direccion IP del LEMCOM y rellene los parametros de conexion basandose en

las tablas de instancias de E/S proporcionadas méas arriba.

1-3 Se crearan nuevas variables de E/S en la ventana “Controller Tags” de RSLogix5000.
Consulte el manual de usuario para el mapeo detallado de las E/S.
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IX- Herramientas de configuracion y diagnostico

Los mddulos LEMCOM pueden configurarse, actualizarse, controlarse y diagnosticarse a distan-
cia con facilidad, a través de alguna de las siguientes herramientas. Esta flexibilidad permite al
usuario LEMCOM adaptarse a cualquier aplicacion sin necesidad de intervenir directamente en
los generadores de vacio.

A- LEMCOM Manager
LEMCOM Manager es un software con una configuracion facil de usar para las bombas de
vacio LEMCOM. Permite a los usuarios de LEMCOM efectuar rapidamente las siguientes tareas:

- 1- Ajustar los parametros de vacio (Air Saving Control, umbral de regulacion y de agarre, etc.).
- 2- Ajustar los parametros de red.

- 3- Supervisar los ciclos de vacio, de soplado y de agarre, los contadores de errores, etc.

- Afiadir, eliminar o sustituir uno o varios modulos esclavos en el bus COVAL.

- Importar/exportar los parametros de un modulo o del conjunto del grupo.

- Exportar los datos de diagnéstico para la asistencia técnica de COVAL.

- Actualizar el firmware de las unidades maestras y esclavas.

- Ete.

La comunicacion entre LEMCOM Manager y el LEMCOM maestro EtherNet/IP™ esta basada en
una conexion TCP/IP estandar (puerto TCP 65000).

B- Servidor web LEMCOM

El servidor web integrado permite configurar, actualizar, controlar y diagnosticar un grupo
LEMCOM determinado.

No requiere la instalacion de ningun software.

NOTA: Se puede acceder a todos los datos de configuracion y de diagnostico a través de EtherNet/
IP. De modo que es posible desarrollar una IHM dedicada para dar acceso a los parametros,
contadores, alarmas, etc. del LEMCOM mediante lectura/escritura de los datos de E/S.

v

Descargue las Ultimas versiones de las instrucciones de servicio, del manual de usuario,
del Quick Start Guide (Guia réapida de inicio), del software LEMCOM Manager, asi como las
actualizaciones del firmware a partir de la pagina web de COVAL:

[m] ¥ m]

Estas herramientas de configuracion no deben utilizarse en la fase de produccion, en la
medida en que pueden producir movimientos peligrosos inesperados de las maguinas.

https://doc.coval.com/lemcom/

No olvide abonarse al Boletin técnico LEMCOM para mantenerse informado sobre las nue-
vas funciones, actualizaciones de firmware, tutoriales, etc.
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